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Kondensator polaczony ze
zrodlem pradu zmiennego
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Cewka polaczona ze
zrodlem pradu zmiennego
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Szeregowo polaczone elementy RLC zasilane
zrodlem pradu zmiennego

E=E,,sin(ot)

—___
R
@ C
I
TO——
UR - UR max . , .
U, o * Chwilowe wartosci
B ﬂ N\t napieé na
[ ? \ p @
U g elementach LRC
C U(_ max




Emﬂi_ Smax
A g , . . -
. ﬂ}wf ; /
\"ﬁl UL max UC max
o) z Pitagorasa g

E=E, ,Sin(ot)

Rzut E (rys c) = sumie rzutow (rys b)

EZ, = (L R) + (L XL = Ly X )



EZy = (1 RY + (I XL = Ly X

o En,
max
2 2
\/R + (X L XC) Reaktancja
indukcyjna X =ol
Impedancja 7 — \/RZ n ()( ~X )2 |

L C Reaktancja 1
pojemnosciowa XC = o C

E XR — R




B2 =UZ e + (U Lrex —Ucmm )

Z° =R’ +(X, - X_)

N

Trojkat napiec
Trojkat oporow



Faza poczatkowa

U max -U max /
tgg = ———

U R max §
UL max UC max '\

d)

charakter indukcyjny
X2 X ¢ dodatni

charakter pojemnosciowy

COS¢:URmax:|maxR_R XL<XC ¢ujemny

Eoo 1.7 Z

stan rezonansu

$=0



Rezonans napiec
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opoznienie prqgdu W stosunku do SEM
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Krzywe rezonansowe obwodu szeregowego RLC
(rezonans napiec)
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Rownolegle polaczone elementy RLC zasilane
zrodlem pradu zmiennego
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