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Prąd sinusoidalnie zmienny

http://upload.wikimedia.org/wikipedia/commons/5/55/Phase_shift.svg


Związek między wirującym wektorem a 

przebiegiem sinusoidalnym



Opornik połączony ze 

źródłem prądu zmiennego

Napięcie na oporniku 

jest w fazie z prądem



Kondensator połączony ze 

źródłem prądu zmiennego
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Natężenie prądu wyprzedza 

napięcie o 90 stopni



Cewka połączona ze 

źródłem prądu zmiennego
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Natężenie prądu opóźnia się 

względem napięcia o 90 stopni



Szeregowo połączone elementy RLC zasilane 

źródłem prądu zmiennego

E = Emax sin(t)

Chwilowe wartości 

napięć na 

elementach LRC
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E = Emax sin(t)

Rzut E (rys c) = sumie rzutów (rys b)

z Pitagorasa
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Faza początkowa
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Rezonans napięć
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opóźnienie prądu w stosunku do SEM wyprzedzenie prądu w stosunku do SEM
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Krzywe rezonansowe obwodu szeregowego RLC

(rezonans napięć)



Krzywe rezonansowe obwodu szeregowego RLC

(rezonans napięć)

XC = XL

ω / ωr

L = 100 μH

C = 100 pF
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Równolegle połączone elementy RLC zasilane 

źródłem prądu zmiennego



I= Imax sin(t)
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Rzut I (rys c) = sumie rzutów (rys b)

z Pitagorasa
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Rezonans prądów
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Krzywe rezonansowe obwodu równoległego RLC

(rezonans pradów)


